
Conociendo los sensores de Arduino con Tinkercad 

Parte 1: Conectar un LDR 

   

Para realizar la programación debes ir al bloque >  En la ventana, escribir el nombre de 
la variable y pulsar aceptar. La función de esta variable es almacenar el valor que recibe el sensor, el cual será 

mostrado en la sección  que aparece debajo del código. 

Parte 2: Conectar un sensor de temperatura 

 

Parte 3: Programar el actuador de acuerdo a lo leído por el sensor 

     

     


